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< MERACIE MAGNETOFONY
< ZAPISOVACE PRECHODOVYCH JAVOV
< ZAPISOVACE DAT, CI INE PAMATOVE ZARIADENIA
< ANALYZATORY
< POCITACE
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OSCILOGRAFICKA SLUCKA (12 LS-1)
1-napinaci drot, 2-SoSovka, 3-zrkadlo, 4-cievka, 5-puzdro, 6-timiaca kvapalina, 7-
elektrické kontakty
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ZAVISLOST DYNAMICKEJ CHYBY MERANIA NA POMERNEJ FREKVENCII
f/f, (MERANA FREKVENCIA/VLASTNA FREKVENCIA SLUCKY)

VLASTNE FREKVENCIE SLUCIEK OSCILOGRAFU 12 LS-1

typ slucky Vlastna frekvencia | vhodna pre merania v
[Hz] rozsahu frekvencii [Hz]
46233 25 0-15
4623.6F2 100 0-60
4623.8F2 250 0-150
46239 400 0-240
462311 1000 0 -600
462312 1700 0 -1000
462314 4000 0 —-2400
462316 10000 0 — 6000
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SCHEMA SLUCKOVEHO OSCILOGRAFU 12 LS-1
1-vybojka, 2, 3, 5, 8-SoSovka, 4-slfucka, 6-svetlocitlivy papier, 7-
polopriepustna prizma, 9-polygonalne rota¢né zrkadlo, 10-matnica, 11, 12-
clona
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OVLADACIE PRVKY OCILOGRAFU 12 LS-1
1-dizka zaznamu, 2-rychlost’ posuvu papiera, 3-motor posuvu papiera, 4-
hlavny vypinaé, 5-vypina€ ohrevu magnetu, 6-kontrolka ohrevu magnetu,
7-zapnutie posuvu papiera, 8-kontrolka posuvu papiera, 9-vypnutie posuvu
papiera, 10-vypinac rotacie hranola, 11-regulator otacok hranola, 12-
nastavenie clony, 13-amplitida €asovej zna¢ky, 14-volba ¢asovej
zakladne, 15-tvar znaciek ¢asovej zakladne, 16-tienidlo
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PAMATOVY OSCILOSKOP OPD 310
1-vstupné konektory, 2-vstupna citlivost’, 3-indikacia funkcie stoép, 4-vertikalny
posun stop + tladitko “zmrazenia” pamate, 5-tienidlo obrazovky, 6-jas, 7-
horizontalny rozmer obrazu, 8-dizka pamite, 9-druh zobrazenia, 10-siet'ovy
vypinaé, 11-indikacia zapnutia osciloskopu
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ZAZNAMOVY ZAPISOVACIA : SNIiMACI
ZOSILNOVAG HLAVA SNIMACIAHLAVA | | 7gs)1 Novad
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ZAKLADNA SCHEMA FUNKCIE MERACIEHO MAGNETOFONU
LM - motor l'avej cievky, PM - motor pravej cievky
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PARAMETRE MGF (SONY All - 1214) PRI DR ZAZNAME
c [cm/s] 1,19 2,38 4,76 9,52 19,05 38,1 76,2
Frekv. rozsah [kHz] |0,1-2,2|01-45| 01-9 (01-18 (0,1-37 [ 0,1-75 (0,2-150
signal/Sum [dB] 27 28 28 30 30 32 32
PARAMETRE MGF PRI FM ZAZNAME (Wideband Group |)

c [cm/s] 1,19 2,38 4,76 9,52 19,05 38,1 76,2
Frekv. rozsah [kHz] |[0-0,313|0-0,626( 0-1,25 | 0-2,5 0-5 0-10 0-20
Signal/Sum [dB] 42 44 47 48 49 49 49
Linearita fazy +1dB |0-0,064|0-0,125|0-0,250| 0-0,5 0-1 0-2 0-4

Index modulacie: m, = F/f ,
kde  je frekvencny zdvih,
f, je nosna frekvencia.

Potrebny frekvenény rozsah mgf: B, = 2.f .(1 + m).

kde

= n 2on

S, 6.
Pomer signal/Sum: W =

0

2
m;. S

I

N,

I

je pomer signal/Sum po modulacii,

je pomer signal/Sum pévodného signalu.
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Vstupny signal

Frekven¢ne modulovany signal
PRINCIP FM (frekvenénej modulacie)
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BLOKOVA SCHEMA ZAZNAMU PCM (Pulzne kédovana
modulacia)
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BLOKOVA SCHEMA MERACIEHO MAGNETOFONU TESLA EAM 340
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MERACiI MAGNETOFON TESLA EAM 340
1-vstupy, 2-vystupy, 3-zdroj kalibraéného signalu, 4-vypina¢, 5-tlacitko
“STOP”, 6-rychlo vpred, 7-rychlo vzad, 8-tla€itko “VPRED”, 9-tladitko
“ZAZNAM”, 10-prepinaé rychlosti, 11-prepinaé vstup/vystup, 12-zosilnenie
vstupu,13-turoven vystupu, 14-snima¢ automatického zastavenia pasky,
15-indikator, 16-prepina¢ merania urovne, 17-prepina¢ kalibraéného
napatia, 18-konektor pre mikrofén a sluchatka

FREKVENCNE ROZSAHY MERACIEHO MGF TESLA EAM 340

Rychlost’ posuvu pasky [cm/s] 9,562 19,05 38,1
Nosna frekvencia [kHz] 6,75 13,5 27
Sirka pasma + 1 dB [kHz] 0-1,25 0-25 0-5
Odstup signal/Sum [dB] 40 42 42
Hmotnost’ 29,5 kg,
napajanie 12V DC,

pocet stop (kanalov) 4,
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Volba rychlosti
Indikatory drovne posuvu pasky Tlaéitko samokontroly
TEAC MR-30 \ =
NIRRT
o mw = —f |E|E|8|8|8|E|E Zaznam ON/OFF
e|lolel|o|el|ea| ot+t—Nastavenie nuly-vstup
L1+ —Vstupné zosilnenie
% 0000000000 @ ° ° ° ° ° ° ';,Nastavenie nuly_vy’stup
- @ @ 2 @ @ @ & i . .
2lalelelel|al| ott—Nastavenie urovne vystupu
@_-ﬂVstupny BNC konektor
[El LI R I ©/@ o |@ @ V¥stupny BNC konektor
. / o’
2] Meradlo Urovne /

Monitor vystup

TEAC1.EMP

KAZETOVY MERACI MAGNETOFON TEAC MR-30

FREKVENCNE ROZSAHY TEAC MR-30 PRE FM (Wide band group I)

Rychlost’ posuvu pasky

[cm/s] £ 0,3 % 1,19 2,38 4,76 9,52 19,05 38,1
Frekvenény rozsah [kHz] 0-0,313 | 0-0,625 | 0-1,25 0-2,5 0-5 0-10
Pomer signal/Sum [dB] 45 48 48 50 50 50
Kolisanie rychlosti posuvu

pasky (flutter) [%] 1 0,65 0,65 0,55 0,55 0,40
Dizka zaznamu (CT-90) [min] 189 94 47 23 12 6

NIEKTORE TECHNICKE PARAMETRE TEAC MR-30:
7 (4. kanal - kompenzacia signal/Sum
7. kanal - hlasovy komentar),
#+0,5 %,
11,5 kg,
+0,2;£0,5;¥1;£2; £5; 10V,
1MS,
T2V,

pocet stop (kanalov)

linearita

hmotnost’

vstupné napatia
vstupna impedancia
vystupné napatie
pracovna teplota
napajanie

0-

40 °C,

11 -30V DC (240 V AC).
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inclined post
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Guide roller . (take-up side)
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PRINCIiP FUNKCIE MECHANIZMU S ROTUJUCIMI HLAVAMI PRE DAT (Digital Audio Tape)
ZAZNAM

Tape

SCHEMA UMIESTNENIA STOR NA MAGNETICKEJ PASKE PRI
DAT ZAZNAME
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BLOKOVA SCHEMA MODULARNEHO ZAZNAMNIKA PRECHODOVYCH JAVOV

DL 2000 (Data Laboratories)






