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Kolajové vozidla:
- zelezni¢né vozidla,
- vozidla pouliénych drah,
- vozidla metra,
- vozidla priemyselnych drah,
- vozidla pozemnych lanovych drah,
- dvojcestné vozidla.

Charakteristické €rty KV:

- maly odpor proti valeniu kolies,

- smerové vedenie KV kolajou,

- maly sucinitel adhézie,
T,=:.A
T, - tazna sila na medzi adhézie,
- - suc€initel adhézie (bezne 0,25 - 0,33),
A - zvisla napravova sila,

- velké zat’azenie na napravu,

- moznost’ spriahovania KV do vlakov.

Rozdelenie ZKV podra:

- ucelu,
- hnacie vozidla,
- vozne,
- Specialne vozidla,

- priechodnosti,
- rozchodu,
- unosnosti kol'aje,
- polomeru obluka kolaje,
- prie€énych rozmerov vozidla,
- vybavy vozidla,

- zdroja energie pre pohon,
- zavislej trakcie,
- nezavislej trakcie,

- konstrukcie.
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HLAVNE ROZMERY PODVOZKOVEHO VOZNA
NajdéblezitejSie limitované rozmerové parametre kol'ajovych vozidiel
Vyska stredu naraznikov nad T. K.
max. 1 060 *°,, mm
min. (s prechodovymi mostikmi) 980 mm
min. (bez prechodovych mostikov) 940 mm
min. (pre AS podrla UIC 530) 970 mm
Pre osobné vagony su d’alSie limitované rozmerové parametre:
minimalny razvor dvojnapravového podvozku 2000 mm
maximalny pevny razvor podvozku 4 500 mm
Pre nakladné vagény su predpisané tieto rozmerové parametre.
Podvozkové vagony:
minimalny razvor dvojnapravového podvozku pre V# 80 km/h 1 500 mm
pre V> 80 km/h 1800 mm
maximalny pevny razvor podvozku 4 500 mm
dizka predstavku 1 900 mm
maximalna vzdialenost’ susednych naprav 17 500 mm

ak je vacsia ako 14 000 mm, vagény nesmu prechadzat’ cez zvazny pahorok.

Bezpodvozkové vagony:
minimalna vzdialenost’ susednych naprav
minimalny razvor pre V # 80 km/h
minimalny razvor pre V > 80 km/h
max. vzdialenost’ susednych naprav
max. vzdialenost’ susednych naprav (2-oj napravové vozne)
max. vzdialenost’ medzi krajnou napravou a tanierom naraznika

1500 mm
4 500 mm
6 000 mm
9 000 mm

10 000 mm

4 200 mm
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STANDARDNY POJAZD DVOJNAPRAVOVYCH VAGONOV

pakovie brzdy gulovy otocny cap priecnik odpruZena kiznica
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HNACI PODVOZOK DE RUSNA “HERCULES” (Siemens)
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NAPRAVOVE LOZISKO SKF SO SENZORMI
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VEDENIE NAPRAVOVYCH LOZiSK KYVACKAMI (R. 736)
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ZMAKCENIE POZDLZNEJ VAZBY NAPRAVOVYCH
LOZiSK

VAZBA MEDZI NAPRAVOVYMI LOZiSKAMI
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PNEUMATICKA PRUZINA SO VSTAVANYM PRIDAVNYM
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upevinovacie kolajnicky

AL SKRINA JEDNOTKY R.471 (SKODA Vagonka Ostrava, a.s.)
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INTERIER MOTOROVEJ JEDNOTKY R. 840 (203 Vrutky, a.s.)
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RESTAURACNY VOZEN R. WRRmeer (ZOS VRUTKY, a.s.)
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SKRINOVY RUSEN KAPOTOVY RUSEN VEZOVY RUSEN

KONCEPCIE USPORIADANIA NADSTAVBY RUSNOV
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DVOJSYSTEMOVY ELEKTRICKY RUSEN R. 350, 4000 kW (SKODA Plzei, n.p.)
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MOTOROVY RUSEN R. 736 S VEZOVYM USPORIADANIM
(ZOS Zvolen, a.s.)

2985 8 000 2450
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MOTOROVY VOZEN R. 810 S HNACIM USTROJENSTVOM POD
PODLAHOU
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MOTOROVA JEDNOTKA R. 813 + 913 (ZOS Zvolen,a.s.)

ELEKTRIQKA POSCHODOVA JEDNOTKA R. 671
(SKODA Vagonka Ostrava, a.s.)

brzdovy valec

Q
vodorovna
zaves zdrze zvisla prevodnica spojnica prevodnic  prevodnica c
/ kotevnik
T W

nastavovaé odlahlosti zdrii

SCHEMA BRZDY 4-NAPRAVOVEHO VAGONA
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DVOJCITA ZDRZ S RAZPOROU BRZDY OSOBNEHO PODVOZKA
N M

E
%@if

SCHEMA KOTUCOVEJ BRZDY
brzdié nepriamoc&innej R v
brzdic priamocinnej
kompresor brzdy vzduchojem brzdy
% hlavny
vzduchojem
{ . r
i \ upravovac spojkovy a .
hlavné potrubie tlaku | kohut hlavné potrubie
| pomocny: !
rozvadzac vzduchojem
- . dvojita
v;:tTc‘r)iz?gm b\r’zacli:: Y |zakiopka rozvadzad
\ J \ J
' v
hnacie vozidlo pripojné vozidlo .

SCHEMA PNEUMATICKEJ CASTI PRIEBEZNEJ SAMOCINNEJ, NEPRIAMOCINNEJ
BRZDY VO VLAKU
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PRIEBEH TLAKU VZDUCHU V HLAVNOM POTRUBI A V BRZDOVOM VALCI

rezim “O”: t, =3
rezim “N”: t, =18

-5[s], t, = 15 - 20 [s]
-30 [s], t, = 45 - 60 [s]

STRHOVADLO

—

Iy

Ac;c:c;:r:::;

ZAKLOPKA ZACHRANNEJ
BRZDY

[ " gy
:;:,\%

HP

T

ZACHR_B.BMP|

SCHEMA OVLADANIA “ZACHRANNEJ” BRZDY STARSEJ KONSTRUKCIE

N\ Strojnicka fakulta, Zilinska Univerzita 111]29A
DINMT prof. Ing. Daniel Kalinéak, PhD.
<7>0dbrzdovaé
I Hlavné potrubie
| Pomocny Brzdovy kohut
: vzduchojem . .
Do ovzdusia ! Brzdova spojka
— )
|
|
Rozvadzacd” |
e
! /
i Brzdovy valec
b
T
ZJEDNODUSENA SCHEMA PNEUMATICKEJ CASTI BRZDY VAGONA
0,6 1
£ 0,51 HE
= HP
= 0,412
8 .2l Bv
~ 0,314 < o
0,2{< o X =
0,0 {= o
t1 tz —_—
" Plniaca doba Vyprazdiovacia doba t[s]
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BRZDOVA JEDNOTKA KOTUCOVEJ BRZDY
(HERCULES)

POMOCNY VZDUCHOJEM A ROZVADZAC
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To _©0 &b @b

Individualny pohon

Skupinovy pohon

5 © 0

LN .10

Centralny (ustredny) pohon

Skupinovy pohon

SCHEMY POHONU DVOJKOLESI
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OZNACOVANIE POJAZDU HKV
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Pri trakénych vypoétoch sa pouziva vSeobecné vyjadrenie odporu:

O =G,.0 [N]

kde G, [N] je tiaz vozidla,
0 [-] je su€initel’ jazdného odporu (merny odpor),
obvykle v tvare: 0 = a + b.V +c.V?

Odpor zo sklonu

O, =G,.sin ""=G, .s

Tazna sila na obvode kolies:

Fio = Pox -3,6/V [KN; kW, km/h]

kde P, je vykon na obvode kolies [kW],
V je rychlost’ jazdy [km/h]

Tazna sila musi byt v rovnovahe s jazdnyni a tratovymi odpormi.

Obmedzenie adhéziou

&L

Obmedzenie max.
I konstr. rychlost’ou

¢

bV Vmax
IDEALIZOVANA TRAKCNA CHARAKTERISTIKA

TRCHPRIH.BMP
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Zaves TM

Tlapove
loziska |
----- 20-
i
\Zékryt trakéného
prevodu
TLAPOVY TRAKCNY MOTOR

. _‘ I 4 . g _';.

POHON TLAPOVYM MOTOROM (Bonatrans a.s.)
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Kibovy hriadel Zaveska prevodovky
1. A ] ] A

DraZkovanie \ —+
A

S

_I Rotor TM
[stator TM

Konzola TM
=enzea 12|

N Ram podvozku

B Y e

" J

b

[EL N T

POHON KLBOVYM HRIADELOM V DUTINE
ROTORA

KLBOVE HRIADELE V DUTINE ROTORA
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POHON KLBOVYM HRIADELOM OBOPINAJUCIM NAPRAVU
(Siemens - Taurus)

Trakiny motor

Ojnickova spojka
[5 kolesom)]

Dutina pre
napravu

Konzola uloZenia : Ojnickova spojka
TM na rame podvozku 0Ozubené koleso [s ozubenym kolesom)

POHON DUTYM KLBOVYM HRIADELOM OBOPINAJUCIM NAPRAVU
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POHON KLBOVYM HRIADELOM PRECHADZAJUCIM
PASTORKOM NAPRAVOVEJ PREVODOVKY

Trolejovy vodic

Zberat Zberaé
Odpojovat Odpojovaé
° .

O
é Prepitovy

| Prepitovy
i, zvodié Hlavny odpojovat 3¢ zvodié
a uzemiovac
Prepitova
ochrana
Hlavny vypinac
Skupinovy spinac
Rozjazdové o) Rozjazdové
odporniky ) odporniky
r=3
7]
n; i
Suntovaci Trakéné e Suntovaci
odpornik motory ‘D odpornik
| E— =3 —
-
7]
Timivka Timivka
Suntovania suntovania

Prepina-c':-

Prepinat
smeru

smeru

SCHEMA JSM EL. RUSNA S ODPOROVOU
REGULACIOU
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20 - ) . K spalovaciemu
Rozjazdovy motoru
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3-0J MENICOVA HYDRODYNAMICKA PREVODOVKA

MOTOR K12V 170 DR

HYDRODYNAMICKA
PREVODOVKA H 650 M

CELNE-KUZELOVA
NAPRAVOVA PREVODOVKA

DYNAMOSTARTER

KUZELOVA
NAPRAVOVA
PREVODOVKA

HNACIE USTROJENSTVO MV R. 853 S 3-0J MENICOVOU HYDRODYNAMICKOU
PREVODOVKOU CKD H 650 M
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HYDROMECHANICKA PREVODOVKA PRAGA 2M70 POUZITA NA MV R. 810

KINEMATICKA SCHEMA - NEUTRAL

JAZDA

-

BRZDENIE

oL

«

- T a0 T

@ |§|!| m

DIWASCHF PCX

SCHEMA 3/ HYDROMECHANICKEJ PREVODOVKY RADU “DIWA.3E”(VOITH) - POUZITE NA
MOTOROVOM VOZNI R. 812 (ZOS ZVOLEN)
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SCHEMA HYDROSTATICKEHO PRENOSU VYKONU - POUZITE NA STROJNOM

VYMIENACI PODVALOV SVP - 74 (MTH Vratky, n.p.)
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MOTOR (MAN D 2866 LUH 1)
| VSTUPNA PREVODOVKA (VOITH V 863)
HM PREVODOVKA
(VOITH D 864.2 DIWA)
KLBOVY HRIADEL
REVERZACNA NAPRAVOVA
IPREVODOVKA
o
“POWER PACK” - HYDROMECHANICKY PRENOS VYKONU (VOITH)
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DI prof. Ing. Daniel Kalinéak, PhD.
1111
> I I ﬂ
SM ............ SPALOVACIMOTOR
TG oveen.. JEDNOSMERNY GENERATOR
M1, M2 ......... JSM. SERIOVE TRAKENE MOTORY
NA1,NA2 ....... DVOJKOLESIE 1, 2
N v
a)
HEEN TUS1
SM :@ 3~ -
SM ............ SPALOVACI MOTOR NA1 NA2
SG ...l SYNCHRONNY GENERATOR
M1, M2 ......... JSM. SERIOVE TRAKENE MOTORY
NA1,NA2 ....... DVOJKOLESIE 1, 2
TUST ....vnee. TRAKENY USMERNOVAC 3 4
b)
1111 TEMA
TUS1 MO
SM /|-
_ T 3
o~ -
ATM1 ATM2
SM ............ SPALOVACi MOTOR S 3
SG ... SYNCHRONNY GENERATOR
ATM1, ATM2 ... ASYNCHRONNE TRAKENE MOTORY
‘ NA1 . NA2
NA1,NA2 ....... DVOJKOLESIE 1, 2
TUST ....vnee. TRAKENY USMERNOVAC
TFM1 .......... TRAKENY FREKVENGNY MENIC
MO ............ MEDZIOBYOD
N /4
c)

SCHEMA ELEKTRICKEHO PRENOSU VYKONU
a) JEDNOSMERNEHO, b) ZMIESANEHO, c) STRIEDAVEHO
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ULOZENIE HNACIEHO AGREGVATU V PODVOZKU
MOTOROVEHO VOZNA R. 830
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ZATAZOVY DIAGRAM DE RUSNA R. 742

Vezova kabina

Chladi¢ vody SM

Brzdovy kompresor
s prislusenstvom

USPORIADANIE HNACIEHO USTROJENSTVA DE RUSNA R. 773 SO ZMIESANYM
PRENOSOM VYKONU





