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Parametre trati podl'a dohéd AGC a AGTC

Existujuce a Nové trate
modernizované trate

AGC AGTC AGC | AGTC
Parametre

Sucasné | Cielové
ukazova- | hodnoty
tele

. Pocet tratovych kolaji 2 2

. Lozna miera vozidiel uiCB uiCB UiC C1 |UIC C1

. Min. vzdialenost’ medzi osami kol'aji [m] 4 4 4,2 4,2

. Minimalna trat'ova rychlost’ [km/h] 160 100 120 250 120
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. Dovolena hmotnost’ na napravu [t] pre:
V#100 km/h 20 20 225 | 225 | 225

V#120 km/h 20 20 20 20 20

V#140 km/h 18 18

6. Maximalny sklon trate [%o] 12,5 18,5

7. Minimalna dizka stanié. koraji [m] 750 600 700 750 750
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KONTAJNER NA VAGONE A KONTAJNEROVY ZERIAV SO
SPREADEROM

NAKLADANIE NAVESU V SYSTEME MODALOHR
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CESTNA SUPRAVA NA VAGONE SYSTEMU Ro-La
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MOHUTNE PRISTAVNE ZERIAVY PRI NAKLADKE
VELKEJ KONTAJNEROVEJ LODE
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ZAVESNA DRAHA VO WUPPERTALI (v prevadzke od r. 1901)

o

NADVOZOK ZAVESNEJ DRAHY VO WUPPERTALI
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ZAVESNA DRAHA (H-BAHN) BEZ OBSLUHY V UNIVERZITNOM
CAMPUSE V DORTMUNDE

NOSNE'
KOLESA

VODIACE
KOLESA

| NOSNE STLPY

| ALWEGU.BMP|

MONORAILOVY SEDLOVY SYSTEM ALWEG
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[TRANSRAP.BMP

REZ VOZIDLOM A DRAHOU “MAGLEV” - NA
MAGNETICKOM VANKUSI, TRANSRAPID 06
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MONORAIAL “MAGLEV” - TRAMSRAPID 07
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Nesenie
PRINCIP MAGNETICKEHO NESENIA VOZIDLA A JEHO POHON
LINEARNYM INDUKCNYM MOTOROM
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PRESTAVOVANIE
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MAGLEV SYSTEM “TRANSURBAN - TAKT”
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NAJPOUZIVANIEJSIE SYSTEMY OZUBNIC:
- MARSCH
- RIGGENBACH
-ABT
- LOCHER
- STRUBE.
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ZABER KOLESA A OZUBENEHO HREBENA
SUSTAVY “Riggenbach”
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STRUBE.EMP

OZUBNICA TYPU “STRUBE”

ZABER KOLESA A HREBENA V SUSTAVE
“STRUBE”
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VYHYBKA (ABT)
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VYHYBKA OZUBNICOVEHO SYSTEMU STRUBE
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ZUBACKA STRBA - STRBSKE PLESO, SYSTEM STRUBE
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OZUBNICOVA ELEKTRICKA JEDNOTKA R. 405.9
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“ZUBACKA” STRBA - STRBSKE PLESO
(Systém ozubnice Stub)

OZUBNICOVY PARNY RUSEN FIRMY SLM
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Visuté osobné lanové drahy

kabinové sedackové jednolanové
| obezné
jednolanové dvojlanové s odpojitePnymi s neodpojitelnymi
voznami vozhami
kyvadlové obezné

|| obezné s prerusovanym
pohybom
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ROZDELENIE VISUTYCH OSOBNYCH LANOVYCH DRAH

1

jednolanova lanovka dvojlanova lanovka

LANODRAH.EMP

ROZDELENIE LANOVYCH DRAH PODLA POCTU LAN

MOTOR

NOSNE LANO

LANOVKA S VLASTNYM POHONOM

LANMOTO.BMP
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STANICA KABINKOVEJ LANOVKY




KATEDRA DOPRAVNEJ A MANIPULACNEJ TECHNIKY

Strojnicka fakulta, Zilinska Univerzita 112

20

prof. Ing. Daniel Kalin€ak, PhD.

ﬁiii'

l‘ W

VRATNY LANOVY KOTUC S NAPINANIM (SEDACKOVA LANOVKA)




KATEDRA DOPRAVNEJ A MANIPULACNEJ TECHNIKY

Strojnicka fakulta, Zilinska Univerzita 112

21

prof. Ing. Daniel Kalin€ak, PhD.

. o
4 ) ¥ 1M ]
" >
T
ok -
i . PR S -

KABINKOVA LANOVKA NA LOMNICKY STIiT (2 NOSNE LANA + TAZNE
LANO)
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VYHYBNA POZEMNEJ LANOVKY
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NOVA POZEMNA LANOVKA NA HREBIENOK
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KONTAJNEROVA SUPRAVA “TRANSPROGRES”

KONTAJNER POTRUBNEHO SYSTEMU “TRANSPROGRES”




KATEDRA DOPRAVNEJ A MANIPULACNEJ TECHNIKY
Strojnicka fakulta, Zilinska Univerzita

prof. Ing. Daniel Kalin€ak, PhD.

112

24

STN EN 15746-1+A1: 2012: Zeleznice. Kolaj. Dvojcestné stroje a pridruzené zariadenia.
Cast’ 1: Technické poziadavky na chod a prevadzku.

STN EN 15746-2+A1: 2012: Zeleznice. Kolaj. Dvojcestné stroje a pridruzené zariadenia.
Cast’ 2: VSeobecné poziadavky na bezpecnost'.

KATEGORIZACIA DVOJCESTNYCH STROJOV (VOZIDIEL) PODLA STN EN 15746-1+A1

Zaraditelnost’ do vlaku

Usporiadanie cestnych a

Rychlost’ pri jazde
vlastnym pohonom

zelezniénych kolies
V <100 km/h |V # 60 km/h
Mozu byt zaradené do . . . -
vlaku s V < 100 km/h VSetky typy usporiadania Kategoria 8
Brzdenie a trakcia priamo na
zeI?zvmc.n y.Ch ko'%saCh’.v . Kategoria 9A
. , . zat'azenie iba na zelezniénych
Nesmu byt zaradené do kolesach
vlaku. M6zu tahat’ i
zeleznicné Brzdenie a trakcia nepriamo,
stroje/vozidla, ak su k od cestnych kolies k Kategoria
tomu konstruované a zelezniénym, zat'azenie iba na 9B
schvalené autorizovanou | zelezniénych kolesach.
osobou. Brzdenie a trakcia na cestnych .
. s . Kategéria
kolesach, zat'azenie rozdelené 9C
na cestné a zelezni¢né kolesa.

systémov.

Stroje kategorie 8 su konstruované na vybavovanie navestnych a riadiacich kolajovych

P o T e

POKLADAC KOLAJOVYCH POLI - DVOJCESTNY TAHAC

a0 3
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DVOJCESTNY NAKLADAC S POHONOM PNEUMATIKAMI
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DVOJCESTNY TAHAC ZWEIWEG
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NAKOLAJOVANIE DVOJCESTNEHO VOZIDLA SO STREDOVYM
ADAPTEROM

MULTIMODALNE VOZIDLO “BladeRunner”





