/{7?\ KATEDRA DOPRAVNEJ A MANIPULACNEJ TECHNIKY
N Strojnicka fakulta, Zilinska Univerzita
DINMT prof. Ing. Daniel Kalin¢ak, PhD.

(0
Dkl
\>é;
—

SCHEMA "DRAHOVEHO" TYPU HD MENICA

\

Yl
k
m

0 1'Vn

= =5 =

Pl
o |-

CHLOKME.BMP

BEZROZMERNA CHARAKTERISTIKA "DRAHOVEHO" TYPU
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MOTOR K12V170 DR
HYDRODYNAMICKA
PREVODOVKA H 650 M
CELNE-KUZELOVA DYNAMOSTARTER
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NAPRAVOVA PREVODOVKA

HNACIE USTROJENSTVO MOTOROVYCH VOZNOV R. 850, 851

MTU 12V 4000 R20 KLBOVY VODNY _
1500 kW HRIADEL CHLADIC
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HNACIE USTROJENSTVO HLAVOVYCH HV “TALGO?”
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SCHEMA PREVODOVKY CKD - SRM LIHM21-r

Prevodovka CKD - SRM LIHM21-r bola pouzita na rusni r. 703 (T 212.1 - TEES Martin)
Vstupny vykon: 147,1 kW, vstupné otacky n, = 1 800 ot/min.

Ide o prevodovku s delenim vykonu na vstupe, pricom delenie je hydraulické. Na 1.
stupni reaktor rotuje v protismere, ¢im sa dosahuje mimoriadne velka nasobnost’-9,6
(zabrzdena brzda B1 a odbrzdena brzda B2).
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CHARAKTERISTIKY PREVODOVKY CKD - SRM LIHM21-r
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SCHEMA PREVODOVIEK PRE MOTOROVE VOZNE TYPU MSS S
HD BRZDOU A REVERZOM (Voith rada T211, T212, T311, ...)

PREVODOVKA VOITH T212
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PRINCIP FUNKCIE PREVODOVKY “DIWABUS”(Voith)
Ide o prevodovku s delenim vykonu na vstupe. Pri rozjazde vaésina vykonu tecie
cez meni¢€. Pri vacsich rychlostiach sa pomocou brzdy a volnobezky menic¢ uplne
vyradi z €innosti.

DH RUSEN “GENERAL” (LEGIOS a.s.)
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Technical Data Maxima® 30 CC
Length over buffers 23200 mm 23200 mm
Mass 126-1351 126-1351
Maximum speed 120 km/h 120 km/h
Riding dynamics 160 km/h 160 km/h
approved for
Fuel tank volume 9000 | 10000 |
Diesel engine output 3600 kW 2750 kW

at 1000 rev/min at 1000 rev/min
Power transmission hydrodynamic hydrodynamic
Minimum 80m 80 m
curve radius
Max. tractive effort 519 kN 519 kN
atp=0.42
Practical starting tractive effort 408 kN 408 kN
atp=0.33
Emission limits:
Acoustics TSI CR Noise TSI CR Noise
Exhaust gas UIC II/EU Stage IlIA UIC II/EU Stage IlIA

TECHNICKE CHARAKTERISTIKY RUSNOV “MAXIMA”
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TRAKCNE CHARAKTERISTIKY RUSNOV “MAXIMA” (Voith)
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D, je priemer stredne opotrebenych kolies [m],

n; su otaéky turbiny meniéa [min™],

inech j© celkovy prevodovy pomer mechanickych prevodov medzi turbinou menic¢a a
hnacimi dvojkolesiami

Z’MT' imech’ nmech [Nl

F
tok D

N

M je moment turbinového kolesa [Nm],
0..., je mechanicka ucinnost’ vSetkych mechanickych prevodov medzi turbinou a
hnacim dvojkolesim.

Pre uréenie hodnét momentu turbiny a jej otacok platia vzt'ahy:
M, = k.M g,

nr=<ng
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VSTUPNA CHARAKTERISTIKA KOMPLEXNEHO HD MENICA M 405
(V logaritmickych suradniciach sa paraboly vstupného momentu a
hyberboly konstantného vykonu na vstupe do meni€a zobrazia ako

priamky)
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SCHEMA HYDROMECHANICKEJ PREVODOVKY PRAGA 2 M 70
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VYSOKA SKOLA DOPRAVY A SPOJOV, ZILINA 411

SEPNUT MIKROSPINAC T° PRIVOD
(BEZ TLAKU OLEJE ) TLAK.OLEJE
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SEPNUT MIKROSPINAC PRIVOD
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REGULACIA PREVODOVKY PRAGA 2 M 70
1-regulator rychlosti, 2-dvojramenna paka, 3-radiace Supatko,
4-vystrednik, 5-paka regulaénej ty¢e vstrekovacieho ¢erpadla
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1,7, 9-ozubené koleso, 2, 3, 4-¢erpadlo, 5, 6, 8-turbina, 10, 11, 12-reaktor, 13,
14-pero, 15, 16, 17-veko, 18-remenica, 19-primarne regulaéné &erpadlo,
20-teleso jednoduchého rozvadzacieho Supétka, 21, 28-§upatko, 22, 29-piest,
22a, 31-piestnica, 23, 30-vzduchovy valec, 24, 32-pruZina, 25-plniaci kanal,
26-vyprazdiovacia rarka, 27-teleso dvojitého rozvadzacieho $upéatka, 33-operny
kruzok, 28-hriadel’ menicov
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PREPINACIE RYCHLOSTI MEDZI JEDNOTLIVYMI MENICMI 3-OJ
MENICOVEJ HD PREVODOVKY
(Hodnoty prepinacich rychlosti zavisia aj od otaéok SM, teda automaticka
regulacia musi pracovat’ s dvomi vstupmi: s otackami turbinového aj s
otackami €erpadlového hriadela)
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\ZQSCHEMA RADENIA HYDRODYNAMICKEJ PREVODOVKY H 750 M
1-radiace Supatko, 2-duty piest radiaceho Supétka, 3, 11-pruzina, 4-prepinaci
piest radi¢a, 5, 7, 13-mZikovy spina¢, 6-prepinaci piest, 8-pridavny piest radi¢a,
9-valéek, 10-piestik vypinacieho zariadenia, 12-ty¢ka mzikového prepinaéa,
14-obezné koleso primarneho regulaéniho &erpadla, 15, 19-hriadel, 16,
20-8krtiaci ventil, 17-Strbinovy ¢&isti€, 18-obeZné koleso sekundarneho
regulatného ¢&erpadla, 21-vzduchovy valec jednoduchého rozvadzacieho
Supétka, 22-jednoduché rozvadzacie Supétko, 23-vzduchovy valec dvojitého
rozvadzacieho ¢erpadla, 24-dvojité rozvadzacie Supétko, I-rozjazdovy menié, II,
lll-jazdné meni¢e, A, B, C-elektropneumaticky ventil, S-priestor sania,
V-vytlaény priestor, X-priestor vzduchového valca pred iestom, Y-priestor

vzduchového valca za piestom
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BEZROZMERN?,éTVORKVADRANT:OVY' DIAGRAM TURBO - REVER-
ZACNEHO PRENOSU VYKONU SO 4 MENIGMI
1 - fah vpred, 2 - brzdenie vzad, 3 - tah vzad, 4 - brzdenie vpred

[ Fransmission fluid level regulation
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engine regulator
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SCHEMA ELEKTRONICKEHO RIADIACEHO SYSTEMU D -H RUSNA
S TURBO - REVERZACNOU HYDRODYNAMICKOU PREVODOVKOU
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KINEMATICKA SCHEMA - NEUTRAL
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SCHEMA HYDROMECHANICKEJ PREVODOVKY VOITH DIWA 863.3

MOTOR (MAN D 2866 LUH 1)
| VSTUPNA PREVODOVKA (VOITH V 863)
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KLBOVY HRIADEL

IPREVODOVKA
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"POWER PACK" - MOTOROVY VOZEN "REGIO SHUTTLE RS 1"
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TURBO REVERZACNA PREVODOVKA L 3r4 zse (Voith
Turbo)






